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Fel i ci t aci ón 
 
Ust ed a  hecho una buena el ecci ón !  

 
Con l a compr a del  New Tech HANDY  ust ed a el egi do un apar at o 
que asoci a l as màs al t as per f or manci as t écni cas con una 
ut i l i zaci ón muy conf or t abl e.  
 
Le deseamos que su ut i l i zaci ón pueda sat i sf acer l e pl enament e y 
que se pueda apr obechar  de t odos sus benef i c i os y 
per f or manci as.  
 
 
 

1 ANTES DE LA PRI MERA UTI LI ZACI ÓN 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
Lea at ent ament e t odos l os dat os del  pr esent e modo de 
empl eo.  Le i ndi car án t odo l o que debe de saber  sobr e l a 
ut i l i zaci ón,  l a segur i dad y el  mant eni mi ent o del  apar at o.  
Conser ve cui dadosament e est e modo de empl eo y añadal o al  
apar at o s i  ot r a per sona debe de ut i l i zar l o.  
 
Est e apar at o sol o puede ser  empl eado par a el  uso al  cuàl  
est à dest i nado y conf or mement e a est e modo de empl eo.  
 
 

LA EMPRESA 
 

Wi t schi  El ect r oni c SA,  CH -  3294 BÜREN a. A. ,  SUI ZA 
 

DECLI NA TODA RESPONSABI LI DAD SOBRE DAÑOS MATERI ALES O 
PERSONALES DEBI DOS A UNA MALA MANI PULACI ÓN O UTI LI ZACI ÓN DE 

ESTE APARATO!  
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2 El ement os de mando y l ect ur as 
 

2. 1 PLACA FRONTAL NEW TECH HANDY   
 
Par a s i mpl i f i car  el  empl eo del  apar at o,  l os el ement os de mando 
est án r euni dos en campos comunes.  
 
 
 

 
 

 
 
 
SI GNAL  
En est e campo,  l a señal  es v i sual i zada al  t r avés de un di odo 
el ect r ol umi nescent e cor r espondi ent e a l a  señal  capt ada.  
 
SI GNAL 32KHZ   i nt ensi dad de l a señal  cuar zo 32 KHz capt ada 

( acúst i ca,  capaci t i va o por  l a cor r i ent e de l a 
f uent e de al i ment aci ón)   

 
SI GNAL MOTOR   i nt ensi dad del  campo magnét i co del  mot or  paso a 

paso ( magnét i co)  
 
SI GNAL  LCD   i nt ensi dad de l a señal  LCD capt ada ( capaci t i va)  
 
SI GNAL MECH.    i nt ensi dad de l a señal  del  r ui do del  r el oj  

mécani co ( acúst i co)  
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DI SPLAY 
Los par ámet r os y r esul t ados s i gui ent es ser án l ei dos al  t r avés 
del  di spl ay LCD ( 2 l i neas por  24 car áct er es) :  
 
RATE  Lect ur a del  r esul t ado de l a medi da de l a mar cha 
PERI OD  Lect ur a del  per í odo de l os i mpul sos del  mot or  
TI ME Lect ur a del  t i empo r est ant e del  c i c l o de 

medi da.  ( cuent a at r ás)  
CONSUMPTI ON  Lect ur a del  consumo del  CI  o el  consumo t ot al  
SI G. SOURCE  Lect ur a de l a f uent e de l a señal  sel ecci onada 
MEAS. TI ME  Lect ur a del  t i empo de medi da sel ecci onado 
SUPPLY VOLT.   Lect ur a de l a t ensi ón de l a al i ment aci ón del  

módul o 
TESTMODE  *  Lect ur a el  modo de pr ueba sel ecci onado 
 
 

TECLAS 
 
OFF /  ON Par a conect ar  y desconect ar  el  apar at o 
START Par a i ni z i al i zar  un nuevo c i c l o de medi da 
PRI NT Par a i mpr i mi r  l os r esul t ados (  i mpr esor a en 

opci ón )  
SI G. SOURCE  Par a sel ecci onar  el  sensor  de señal es 
MEAS. TI ME  Par a sel ecci onar  el  t i empo de medi da 
SUPPLY VOLT.   Par a sel ecci onar  l a t ensi ón de l a f uent e de 

al i ment aci ón 
TESTMODE  *  Par a sel ecci onar  el  modo de pr ueba 
 
 

SENSORES 
 
    MOTOR Sensor  de señal es  
LCD /  32KHZ  magnét i co y capaci t i vo 
 
MECH.  /  32KHZ Sensor  de señal es acúst i co par a l a f r ecuenci a 

del  cuar zo o de l os r ui dos de l os r el oj es 
mecáni cos 

 

CONECTADORES 
 
+  SUPPLY - –  Conect ador  posi t i vo y negat i vo par a l a f uent e 

de al i ment aci ón de l os módul os y de l os 
movi mi ent os al  t r avés de sondas t el escópi cas 
móvi l es 

 
BATTERY Sopor t e par a cont r ol  de l as pi l as 

 
• Según el  modo de pr ueba l as t ecl as SI G. SOURCE,  MEAS. TI ME y  

SUPPLY VOLT.  cambi an sus f unci ones.  
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2. 2 PLACA TRASERA NEW TECH HANDY   
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 

1  et   2 Zócal os par a col ocar  l as punt as de medi da 
 
 

ENCHUFES 
 

suppl y –  enchuf e –  par a el  cabl e con punt a de medi da 
suppl y + enchuf e +  par a el  cabl e con punt a de medi da 
 
pr i nt er  out put  enchuf e par a i mpr esor a 
power  9. 0V AC  enchuf e par a el  adapt ador  de r ed 
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3  I NSTALACI ÓN 
 

3. 1 ENTREGA 
 
El  New Tech HANDY compr ende l os component es s i gui ent es:  
 

• Embal aj e 
• Adapt ador  de r ed par a 230VAC o 120VAC 
• 2 sondas t el escópi cas móvi l es 
• 2 enchuf es par a cabl es con punt a de medi da 
• Por t amovi mi ent o t el escópi co 
• Funda de pr ot ecci ón 
• Modo de empl eo 
 

Accesor i o:  
 

• I mpr esor a ( debe ser  pedi da separ adament e)  par a i mpr esi ón de 
l os r esul t ados.  

 

3. 2 PUESTA EN MARCHA 
 
At enci ón:   El  capt aj e de l as señal es puede ser  per t ur bado 
por  l os campos el éct r i cos y magnét i cos y pueden ser  per t ur bados 
por  ot r os apar at os el éct r i cos.  Los t er mi nal es de or denador es,  
l as l ámpar as f l uor escent es y l os apar at os de l i mpi eza a base de 
ul t r asoni dos causan per t ur baci ones f uer t i s i mas.  El  New Tech 
HANDY debe ser  s i t uado a una di st anci a suf i c i ent e de est os 
t i pos de apar at os.  Las r adi aci ones el ect r omagnét i cas pueden 
pr ovocar  un mal  f unci onami ent o del  apar at o.  
 

3. 3 CONEXI ÓN A LA RED 
 
La f uent e de al i ment aci ón del  New Tech HANDY se obt i ene a 
t r avés de un adapt ador  de r ed con una t ensi ón de sal i da de 9VAC 
al t er nat i vos con una pot enci a de 12VA.  Di cho adapt ador  puede 
ser  ent r egado par a una t ensi ón de r ed de 230VAC ( 210VAC a 
240VAC)  o par a una t ensi ón de r ed de 120VAC ( 110VAC a 130VAC) .  
 
 

ANTES DE CONECTAR EL ADAPTADOR,  COMPROBAR SI  LA TENSI ÓN 
CORRESPONDE À LA TENSI ON DE SU RED !  
 
Ut i l i ze úni cament e el  adapt ador  or i gi nal  
WI TSCHI .  
 
Conect ar  el  adapt ador  al  enchuf e s i t uado en l a 

pl aca t r aser a del  apar at o.  
 
Dur ant e un l ar go per í odo de no ut i l i zaci ón ( vacaci ones por  
ej empl o)  es pr ef er abl e desconect ar  el  apar at o de l a r ed.  
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3. 4 CONEXI ÓN DE LA I MPRESORA 
 
Qui t ar  l a pr ot ecci ón ant es de conect ar  l a i mpr esor a ( en opci ón)  
al  enchuf e "  pr i nt er  out put  " .  El  cabl e de conexi ón es 
ent r egado con l a i mpr esor a.  
 
ATENCI ÓN !  Ant es de conect ar  l a i mpr esor a,  compr obar  s i  l a 

t ensi ón cor r esponde a l a t ensi ón de l a r ed !  
 

3. 5 CONMUTACI ÓN DE LA LECTURA DE LA MARCHA EN SEG/ DI A O SEG/ MES 
 
Apr et ar  l a t ecl a SI G.  SOURCE al  enchuf ar  el  apar at o hast a que 
al  di spl ay apar ezca el  t ext o s i gui ent e :  
 

 

                           
 
Sel ecci onar  el  modo al  t r avés de l a t ecl a TESTMODE:  
sec/ day ( seg/ di a)  o sec/ mont h ( seg/ mes) .  
 
Apr et ar  l a t ecl a START después de l a sel ecci ón del  modo.  
 
 

4 ENCHUFAR EL  NEW TECH HANDY 
 
Enchuf ar  el  apar at o con el  conmut ador  OFF  ON.  El  t ext o 
s i gui ent e apar ece dur ant e unos 4 segundos 
 

 
          x. x = numér o de l a ver si ón sof t war e 
 
y después 
 

Pagi na 10  Wi t schi  El ect r oni c SA 



 
 
el  Count  Down ( cont ador  haci a at r ás)  ar r anca a 90 segundos y el  
t i empo r est ant e es v i sual i zado.  Cada vez que se enchuf e el  
apar at o l a base de t i empo de cuar zo t er moest abi l i zado ser á 
est abl e después de 90 segundos,  par a gar ant i zar  una medi da de 
mar cha pr eci sa.  
 
Se puede i nt er r umpi r  l a cuent a at r ás apr et ando una de l as 
t ecl as.  Dur ant e l os pr i mer os 90 segundos l a medi da de l a mar cha 
no ser á pr eci sa.  
 

4. 1 SELECCI ÓN DEL MODO DE MEDI DA 
 

Apr et ando l a t ecl a TESTMODE  se puede el egi r  ent r e uno de l os 
modos s i gui ent es :  
 
• Consum Par a l a medi da de l a mar cha a t r avés de l os 2 

sensor es o a t r avés de l a f r ecuenci a  del  cuar zo o l os 
i mpul sos del  mot or  capt ados por  l a cor r i ent e de al i ment aci ón.  
 Par a l a medi da de l a mar cha a t r avés de l a cor r i ent e 
de al i ment aci ón ;  el  módul o  abi er t o ser a al i ment ado con l a 
t ensi ón cor r espondi ent e.  

 

• Resi st  En est e modo se mi de l a r esi st enci a de l a bobi na,  l a 
cont i nui dad y se puede  compr obar  el  ai s l ami ent o.  

 

• Bat t .  En est e modo se mi den di f er ent es t i pos de pi l as.  
 
 

5 MEDI DA DE LA MARCHA 
 

5. 1 DESCRI PCI ÓN GENERAL 

5. 1. 1 Pr i nci pi o de medi da 
 
Se capt a una señal ,  de l a cuál  l a dur aci ón del  per í odo  
det er mi na l a mar cha del  r el oj .  Según el  modo de medi da,  se 
t r at a de l a f r ecuenci a del  cuar zo,  de l a f r ecuenci a de t r abaj o 
del  di spl ay LCD o del  per í odo del  mot or  paso a paso.  
 
La señal  capt ada es ampl i f i cada,  f i l t r ada y di gi t al i zada.  La 
señal  di gi t al i zada es di v i di da de maner a que l a dur aci ón de l os 
per í odos cor r espondan apr oxi madament e al  t i empo de medi da 
sel ecci onado.  
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Est a dur aci ón es medi da,  una base de t i empo muy pr eci sa s i r ve 
de r ef er enci a.  La di f er enci a ent r e l os per í odos medi dos y l a 
dur aci ón de l os per í odos de r ef er enci a ser án conver t i dos en 
seg. / dí a o en seg. / mes y apar ecer án en el  di spl ay.  
 

5. 1. 2 Desar ol l o de l a medi da 
 
El  t i po de medi da conveni ent e al  cont r ol  del  r el oj  es 
sel ecci onado al  t r avés de l a t ecl a SI G. SOURCE.  
 
El  r el oj  ser á col ocado sobr e el  sensor  cor r espondi ent e y ser á 
event ual ment e un poco despl azado o gi r ado de maner a a que el  
di odo l umi nescent e cor r espondi ent e en el  campo SI GNAL se 
enci enda o par padea al  r i t mo de l as señal es del  r el oj .  
 
La medi da ar r anca aut omát i cament e cuando una señal  del  r el oj  es 
capt ada.  Después del  desar ol l o del  t i empo de medi da el  
r esul t ado numér i co es v i sual i zado.  Si  l a señal  es val abl e,  l a 
medi da es cont i nua,  es deci r  que l os r esul t ados ser án 
act ual i zados al  f i nal  de cada c i c l o de medi da.  
 
A cada i nst ant e se puede i nt er r umpi r  y ar r ancar  una nueva 
medi da apr et ando l a t ecl a START.  
 
A menudo l a pr i mer a medi da da r esul t ados f al sos ya que el  r el oj  
a s i do movi do dur ant e el  ar r anque de l a medi da.  Par a l as 
medi das de l ar ga dur aci ón se aconsej a de ar r ancar  l a pr ueba una 
vez que el  r el oj  est é def i ni t i vament e posi c i onado enci ma del  
sensor .  De est a maner a,  se obt i enen r esul t ados cor r ect os al  
pr i mer  c i c l o de medi da.   
 
Over f l ow  ser á l ei do cuando el  r esul t ado est é f uer a de l a gama.  
 
Si  l a señal  del  r el oj  est á f uer t ement e per t ur bada y sea 
i mposi bl e l a eval uaci ón,  Unst abl e ser á l ei do en el  di spl ay.  
 

5. 1. 3 I nf l uenci a de l a t emper at ur a 
 
Las var i aci ones de l a mar cha de l os r el oj es a cuar zo dependen 
f uer t ement e de l a t emper at ur a ambi ent e.  Es muy i mpor t ant e que 
l a medi da de l a mar cha sea ef ect uada a l a t emper at ur a ambi ent e 
o a l a t emper at ur a del  por t ador .  Medi das compar at i vas deben 
si empr e ser  ef ect uadas a l a mi sma t emper at ur a.  
 

5. 1. 4 Cont r ol  de r el oj es a i nhi bi ci ón 
 
Si  el  r el oj er o no conoce l as car act er í st i cas de l os r el oj es a 
i nhi bi c i ón,  f al sos r esul t ados son posi bl es.  Est as pr opr i edades 
est án expl i cadas a cont i nuaci ón:  
 
La f r ecuenci a del  cuar zo de l os r el oj es a i nhi bi c i ón no es 
aj ust abl e ( no hay t r i mer ) .  El  condensador  f i j o i nt egr ado en el  
CI  es di mensi onado de maner a a que l a f r ecuenci a de t odos l os 
cuar zos sean un poco más el evadas.  
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En el  di v i sor  de f r ecuenci a,  una cant i dad pr ogr amabl e de 
osci l aci ones del  cuar zo son supr i mi das cada mi nut o ( en al gunos 
r el oj es cada 10,   20 o 30 segundos y además 4 o 8 mi nut os) ,  es 
deci r  que no son t r ansmi t i das al  pr oxi mo módul o del  di v i sor .  
 
Es el  mot i vo por  el  cuál  el  r el oj  avanza l i ger ament e dur ant e 59 
segundos,  conf or mement e a l a f r ecuenci a del  cuar zo,  y r et ar de 
f uer t ement e dur ant e el  segundo en el  cuál  l os i mpul sos sean 
supr i mi dos.  La cant i dad de osci l aci ones supr i mi das ser án 
pr ogr amadas de maner a a que l a devi aci ón medi a sea de 0.  Como 
sol o se puede supr i mi r  una cant i dad ent er a de i mpul sos,  el  
aj ust e de l a mar cha se ef ect ua l o más amenudo por  pasos de 0. 18 
o 0. 36 segundos/ dí a 
 
La pr ogr amaci ón de l os r el oj es a i nhi bi c i ón se ef ect ua 
i nt er r umpi endo al gunas pi st as del  c i r cui t o i mpr i mi do del  r el oj  
o i nj ect ando una secuenci a especi al  de i mpul sos por  l a l i nea de 
al i ment aci ón ( cont act os de l a pi l a)  del  CI .  
 
Si  l a mar cha de t al  r el oj  es medi da por  l a f r ecuenci a del  
cuar zo,  el  di spl ay i ndi car á un adel ant o más o menos pr onunci ado 
( ent r e 1. 0 y 10 segundos/ dí a) .  
 
Si  se sel ecci ona un t i empo de medi da de 2 segundos par a l os 
modos de pr ueba LCD o Mot or ,  cada 30esi ma medi da se ver á un 
f uer t e at r aso y en l as ot r as medi das se ver án un avance 
cor r espondi ent e a l a f r ecuenci a del  cuar zo.  
 
Par a obt ener  un r esul t ado cor r ect o,  est os t i pos de r el oj es 
deben ser  medi dos por  l os i mpul sos del  mot or  paso a paso.  El  
t i empo de pr ueba debe cor r esponder  a un ci cl o de i nhi bi ci ón o 
un mul t i pl o de est e,  es deci r  que debe ser  aj ust ado a 10,  20,  
30,  60 sec. ,  4 mi n.  o 8 mi n.  
En el  modo Aut ,  el  apar at o sel ecci ona aut omát i cament e un t i empo 
de medi da de 60 segundos,  s i  l a devi aci ón de l a mar cha es más 
el evada que +1. 0 seg. / dí a.  
 

5. 2 MEDI DA DE LA MARCHA MOTOR 
 
En est e modo de pr ueba,  el  campo magnét i co o el  i mpul so de 
cor r i ent e el éct r i ca de l a bobi na del  mot or  ser á capt ada.  
 

5. 2. 1 Ut i l i zaci ón 
Est e modo de medi da puede ser  ut i l i zado par a t odos l os r el oj es 
con mot or  paso a paso.  Se empl ea sobr e t odo par a l os r el oj es 
que son di f i c i l es o i mposi bl es de medi r  por  l a f r ecuenci a del  
cuar zo;  por  ej empl o :  r el oj es con f r ecuenci a par t i cul ar  del  
cuar zo,  r el oj es a i nhi bi c i ón o r el oj es que no den r esul t ados 
est abl es en el  modo de medi da 32KHz .  
 
I ndi caci ón:  En el  modo de pr ueba MOTOR con un t i empo de 

medi da de 60 segundos o en Aut  ( aut omát i co)  l a mayor í a 
de l os r el oj es anal ógi cos pueden ser  cont r ol ados,  
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i ndependi ent e de l a f r ecuenci a del  cuar zo,  de l a 
dur aci ón de l os per í odos del  r el oj  y del  modo de 
aj ust e.  Est e modo puede ser  ut i l i zado uni ver sal ment e.  
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5.2.2 Proceso 
Sel ecci onar  el  modo Mot or  con l a t ecl a SI G. SOURCE y  Consum con 
l a t ecl a TESTMODE 
 

 
                  
 
 
Col ocar  el  r el oj  sobr e el  sensor  
magnét i co MOTOR.  El  di odo l umi nescent e 
MOTOR par padea a cada i mpul so del  
mot or  y muest r a l a i nt ensi dad de l a 
señal  capt ada.  Si  l a señal  es débi l ,  
se debe despl azar  l i ger ament e el  r el oj  
sobr e el  sensor .  
 

5. 2. 3 Ti empo de medi da 
El  t i empo de medi da debe s i empr e 
cor r esponder  al  per í odo de l os pasos 
del  mot or  o a un mul t i pl o de est e.  Los 
r el oj es con aj ust e a i nhi bi c i ón deben 
ser  cont r ol ados por  un per í odo de 

i nhi bi c i ón o un mul t i pl o de est e.  El  
aj ust e i ni c i al  Aut  ( aut omát i co)  se 
pr est a a l os r el oj es con o s i n aj ust e a 
i nhi bi c i ón.  

 
 
 
 
Ti empo de medi da manual  
Con l a t ecl a MEAS. TI ME se pueden el egi r  l os s i gui ent es t i empos 
de medi da :  2,  10,  20,  30,  60,  120,  240 y 480 segundos o Aut  
 
Ti empo de medi da aut omát i co 
Si  sel ecci ona el  t i empo de medi da aut omát i co Aut  ,  el  r esul t ado 
apar ace al  f i nal  del  per í odo de l os i mpul sos del  mot or ,  al  
mí ni mo después de 2 segundos.  Si  l a var i aci ón de l a mar cha es 
más el evada que 1 seg. / dí a,  el  apar at o sel ecci ona 
aut omát i cament e un t i empo de medi da de 60 segundos.  Al  f i nal  de 
un c i c l o de medi da de mí ni mo 10 segundos un « bi p » suena 
i ndi cando el  f i nal  del  c i c l o.  Apr et ando l a t ecl a START se 
i nt er r umpe y ar r anca una nueva medi da.  
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5.2.4 Resultados 
Les s i gui ent es r esul t ados son l ei dos en l os campos 
cor r epondi ent es al  f i nal  del  c i c l o de medi da:  
 

 
 
RATE Resul t ado de l a mar cha 
PERI OD Per í odo del  paso del  mot or  ( P01 = 1 segundo) .  El  
I  det r ás P01 
 i ndi ca,  que un r el oj  a i nhi bi c i ón est á s i endo 
cont r ol ado,  y que el   apar at o a  sel ecci onado 
aut omát i cament e un t i empo de medi da de 60 segundos.  
TI ME Ti empo r est ant e del  c i c l o de medi da.  
CONSUMPTI ON Consumo si  l a señal  es capt ada por  l a f uent e de 
al i ment aci ón,  s i  no hay  ni ngún consumo >Open< ( c i r cui t o 
abi er t o) .  
 
 

5. 3 MEDI DA DE LA MARCHA LCD 
 
En el  modo de medi da LCD l a f r ecuenci a de t r abaj o del  di spl ay 
LCD del  r el oj  es capt ado par a ef ect uar  l a medi da.  Todas l as 
f r ecuenci as mul t i pl es de 4 Hz pueden ser  ut i l i zadas.  

5. 3. 1 Ut i l i zaci ón 
Est e modo de medi da es ut i l i zado par a t odos l os r el oj es LCD,  
que no pueden ser  cont r ol ados por  l a f r ecuenci a del  cuar zo;  por  
ej empl o :  r el oj es con una f r ecuenci a par t i cul ar  ( maqui na de 
cal cul ar  con f unci ón r el oj ,  et c. )  o r el oj es con aj ust e a 
i nhi bi c i ón.  

5. 3. 2 Pr oceso 
Sel ecci onar  el  modo Consum con l a t ecl a TESTMODE y  Lcd con l a 
t ecl a SI G. SOURCE 
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                                                            
 
 
 

 
 
Col ocar  el  r el oj  di spl ay haci a 
abaj o,  sobr e el  sensor  capaci t i vo 
LCD /  32 KHz .  El  di odo l umi nescent e 
LCD i ndi ca l a i nt ensi dad de l a señal  
capt ada.  Si  l a señal  es muy débi l ,  
se debe despl azar  l i ger ament e el  
r el oj  sobr e el  sensor .  
 

5. 3. 3 Ti empo de medi da 
El  est ado i ni c i al  Aut  ( aut omát i co)  
es t ambi én conveni ent e par a l os 
r el oj es con y s i n aj ust e a 
i nhi bi c i ón.  
 
 
Ti empo de medi da manual  
Con l a t ecl a MEAS. TI ME se puede 
sel ecci onar  l os t i empos de medi da 
s i gui ent es:  2,  10,  20,  30,  60,  120,  
240 y 480 segundos o  Aut  

 
 
 
Ti empo de medi da aut omát i co 
Si  sel ecci ona el  t i empo de medi da aut omát i co Aut  ,  el  r esul t ado 
apar ace al  mí ni mo después de 2 segundos.  Si  l a var i aci ón de l a 
mar cha es más el evada que 1 seg. / dí a,  el  apar at o sel ecci ona 
aut omát i cament e un t i empo de medi da de 60 segundos.  Al  f i nal  de 
un c i c l o de pr ueba de mí ni mo 10 segundos un « bi p » suena 
i ndi cando el  f i nal  del  c i c l o.  Apr et ando l a t ecl a START se 
i nt er r umpe y ar r anca una nueva medi da.  

5. 3. 4 Resul t ados 
Les s i gui ent es r esul t ados son l ei dos en l os campos 
cor r espondi ent es al  f i nal  del  c i c l o de medi da:  
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RATE Resul t ado de l a mar cha 
PERI OD El  I  i ndi ca,  que un r el oj  a i nhi bi c i ón est á s i endo 
cont r ol ado,  y que el  apar at o a  sel ecci onado aut omát i cament e 
un t i empo de medi da de 60 segundos. .  
TI ME Ti empo r est ant e del  c i c l o de medi da.  
 
Los dat os de l os ot r os campos no son s i gni f i cant es.  
 
 

5. 4 MEDI DA DE LA MARCHA 32KHZ 
 
En el  modo de medi da 32KHz  l as osci l aci ones mecáni cas o 
el éct r i cas del  osci l ador  a cuar zo son capt adas di r ect ament e.  En 
est e modo de medi da l os sensor es capaci t i vos y acúst i cos est án 
act i vos.  El  capt aj e de l as señal es pueden t ambi én ef ect uar se 
por  l a cor r i ent e de l a f uent e de al i ment aci ón.  El  t i empo de 
medi da es de 1 segundo.  
 
Ut i l i zaci ón 
En est e modo de medi da t odos l os r el oj es con una f r ecuenci a de 
cuar zo de 32 KHz aj ust ados por  t r i mer  o por  capaci dad f i j a 
pueden ser  cont r ol ados.  Est e modo de medi da es i deal  par a el  
aj ust e con t r i mer ,  ya que el  t i empo de medi da es muy cor t o.  
En est e modo de medi da,  l os r el oj es a i nhi bi ci ón i ndi car án un 
r esul t ado f al so ( un f uer t e adel ant o) .  
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5.4.1 Proceso 
Sel ecci onar  el  modo 32KHz  con l a t ecl a SI G. SOURCE 
 

 
 

       
 
 
 
 
 
Col ocar  el  r el oj  sobr e el  sensor  
acúst i co  
MECH.  /  32KHz .  El  r el oj  debe t ocar  l a 
c l avi j a al  cent r o del  sensor .   
 
El  di odo l umi nescent e 32KHZ i ndi ca l a 
i nt ensi dad de l a señal  capt ada.  Si  l a 
señal  es muy débi l ,  debe despl azar  
l i ger ament e el  r el oj  sobr e el  sensor .  
 
Di cho sensor  es sobr e t odo ut i l i zado 
par a l os r el oj es con caj a met ál i ca,  
per o pueden ser  t ambi én ut i l i zados 
movi mi ent os abi er t os.  
 
 

 

5. 4. 2 Capt aj e de l a  señal  capaci t i va 
En est e modo se puede t ambi én ut i l i zar  el  sensor  capaci t i vo LCD 
/  32KHz  .  
 
El  sensor  capaci t í vo es ut i l i zado par a l os movi mi ent os y par a 
l os r el oj es con caj a en mat er i a pl ást i ca.  El  di odo l umi nescent e 
32KHz   i ndi ca l a i nt ensi dad de l a señal  capt ada.  Si  l a señal  es 
muy débi l ,  debe despl azar  l i ger ament e el  r el oj  sobr e el  sensor .  
 

5. 4. 3 Capt aj e de l a señal  por  l a cor r i ent e de l a f uent e de 
al i ment aci ón 
Si  en el  modo 32KHz ,  se al i ment a el  r el oj ,  l a f r ecuenci a del  
cuar zo ser á capt ada y f i l t r ada por  l a cor r i ent e de l a f uent e de 
al i ment aci ón.  Debi do a l a gr an cant i dad de señal es par ási t as en 
l a cor r i ent e,  es muy posi bl e que l a medi da sea i nst abl e.  En 
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di cho caso una medi da de l a mar cha por  l os i mpul sos del  mot or  
da mej or es r esul t ados.  
 
At enci ón:   Cuando se cont r ol a un r el oj  por  uno de l os 

sensor es acúst i co o capaci t í vo,  no se puede al i ment ar  
ot r o r el oj  al  mi smo t i empo.  

 

5. 4. 4 Resul t ados 
El  r esul t ado s i gui ent e apar ece en su campo cor r espondi ent e del  
di spl ay al  f i nal  del  c i c l o de medi da:  
 
 

 
 
 
RATE Resul t ado de l a mar cha 
TI ME Ti empo r est ant e del  c i c l o de pr ueba ( en est e modo el  
t i empo de medi da es de  1 segundo. )  
 
Los dat os de l os ot r os campos no son s i gni f i cant es.  
 

5. 5 CAPTAJE DE LA SEÑAL MECÁNI CA 
 

5. 5. 1 Ut i l i zaci ón 
Con el  New Tech HANDY  se pueden cont r ol ar  l os r el oj es 
mecáni cos con l as s i gui ent es al t er nanci as:  18000,  19800,  21600,  
28800 y 36000 por  hor a.  El  apar at o es i deal  par a el  cont r ol  
r api do de l os r el oj es mecáni cos.  
 

5. 5. 2 Pr oceso 
Sel ecci onar  el  modo Mech con l a t ecl a SI G. SOURCE 
 
 

 
 

      
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5. 5. 3 Sensor  
Col ocar  el  r el oj  sobr e el  sensor  
acúst i co MECH.  /  32KHz .  La caj a del  
r el oj  debe t ocar  l a c l avi j a del  
sensor .  El  di odo l umi nescent e MECH.  
i ndi ca l a i nt ensi dad de l a señal  
capt ada.  
 

5. 5. 4 Ti empo de medi da 
El  t i empo de medi da es de 8 
segundos y no puede ser  modi f i cado.  
 
 
 
 

 

5. 5. 5 Resul t ados 
El  r esul t ado s i gui ent e apar ace en el  campo cor r espondi ent e al  
f i nal  del  c i c l o de pr ueba:  
 
 

 
 
RATE Resul t ado de l a mar cha en seg. / dí a 
TI ME Ti empo r est ant e del  c i c l o de medi da 
 
Los dat os de l os ot r os campos no son s i gni f i cant es.  
 

 

6 MEDI DA DE LA CORRI ENTE 
 

6. 1 DESCRI PCI ÓN GENERAL 
 
El  consumo de cor r i ent e de un r el oj  da una i ndi caci ón sobr e l a 
dur aci ón de v i da de l a pi l a.  Es un cr i t er i o de cal i dad par a l os 
r el oj es a cuar zo.  

 
 

 

Wi t schi  El ect r oni c SA  Pagi na 21 



 
La cor r i ent e en l os r el oj es a cuar zo anal ógi cos se compone de 
l a cor r i ent e del  CI  ( c i r cui t o i nt egr ado)  en una gama de 100 -  
300 nA y en l as punt as de cor r i ent e debi do a l os i mpul sos del  
mot or  en una gama hast a 1mA.  El  New Tech HANDY mi de l a 
cor r i ent e t ot al  sumando t odas l as par t es de cor r i ent e y di v i de 
est e r esul t ado por  el  t i empo de pr ueba ( medi da i nt egr ada 
aut omát i cament e sobr e el  paso del  mot or ) .  El  r esul t ado de est a 
pr ueba es l a val or  medi o de l a cor r i ent e t ot al  ( cor r i ent e CI  y 
cor r i ent e del  mot or )  dur ant e el  t i empo de medi da.  
 
El  consumo del  CI  es v i sual i zado dur ant e 5 segundos,  aunque el  
per í odo de l os i mpul sos del  mot or  sean de 1 segundo.  
 
Par a el  consumo máxi mo admi si bl e de un r el oj ,  ver  l as 
i ndi caci ones del  f abr i cant e.  
 
Regl a gener al :  Cuant o más pequeña sea l a pi l a,  menos consumo de 
cor r i ent e debe t ener  el  r el oj .  
 

El  consumo t í pi co de cor r i ent e es de 1 a 2 µA par a l os r el oj es 
a cuar zo anal ógi cos con un paso de un segundo y de 0. 5 a 1. 0 µA 
par a l os r el oj es con per í odos más l ar gos.  
 
En est e modo de pr ueba,  se puede cont r ol ar  el  consumo de t odos 
l os t i pos de r el oj es a cuar zo.  Una medi da de l a mar cha a t r avés 
l a cor r i ent e de l a f uent e de al i ment aci ón es uni quament e 
posi bl e en est e modo.  La l uz de l os r el oj es LCD y de l os 
desper t ador es con di sposi t i vos de al ar ma pueden t ambi én ser  
cont r ol ados.  
 
Par a l as pr uebas de consumo y de l a t ensi ón de ar r anque,  el  
r el oj  debe ser  al i ment ado por  el   
New Tech HANDY en l ugar  de l a pi l a. Se debe ent onces qui t ar  l a 
pi l a del  r el oj .  
 

6. 2 PROCESO 
Sel ecci onar  con l a t ecl a SI G. SOURCE uno de l os s i gui ent es 
modos:  Mot or ,  Lcd o 32KHz 
 

 
 

                     
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6. 2. 1 Ti empo de medi da 
La medi da de l a cor r i ent e no es i nf l uenci ada por  el  t i empo de 
pr ueba.  El  apar at o busca aut omát i cament e el  per í odo del  mot or  
par a l a medi da del  consumo t ot al .  
 
Par a l os r el oj es LCD el  t i empo es de 1 segundo.  
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6.2.2 Selección de la tensión de alimentación 
Sel ecci onar  l a t ensi ón cor r espondi ent e con l a t ecl a SUPPLY 
VOLT.  ( En l a mayor í a de l os casos 1. 55V) .  Las medi das de 
cor r i ent e deben ser  hechas con l a t ensi ón nomi nal  de l a pi l a.  
Los val or es de di f er ent es t i pos de pi l as son:  
 
Pi l a de óxydo de pl at a ( pi l a de r el oj es nor mal es)   
 1. 55V 
Pi l a de mer cur i o ( ant i guo t i po de pi l a)         
 1. 35V 
Pi l a de l i t i o,  según el  t i po       2. 10V o 
3. 00V 
Pi l e de c i nc- car bón o al cal i na ( par a péndul o)    1. 35V 
 
Se pueden sel ecci onar  l as t ensi ones s i gui ent es:  
3. 00V,  2. 10V,  1. 55V,  1. 35V,  1. 25V y 1. 10V 

6. 2. 3 Cont act ar  el  r el oj  
Par a cont act ar  el  movi mi ent o,  col ocar l o sobr e el  
por t amovi mi ent os.  A cont i nuaci ón el  por t amovi mi ent os sobr e l a 
pl aca con el  espej o del  New Tech HANDY.  Aj ust ar  l as sondas 
t el escópi cas móvi l es conf or mement e a l os punt os de cont act o y 
apr et ar  haci a abaj o ( cami no del  muel l e apr oxi madament e 1 mm) .  
Tener  l as sondas móvi l es haci a at r ás par a aj ust ar  l a al t ur a.  
 
 

 
 
 
 
Cont act ar  l a sonda r oj a +  en un punt o que est á nor mal ment e 
conect ado con el  pol o + de l a pi l a ( caj a de l a pi l a) .  Sobr e l a 
mayor í a de l os r el oj es l a pl at i na est á conect ada al  punt o + 
Cont act ar  l a sonda negr a – en un punt o que est á nor mal ment e 
conect ado con el  pol o – de l a pi l a ( t apa) .  En l a mayor í a de l os 
r el oj es el  muel l e del  cont act o del  pol o negat i vo de l a pi l a es 
el  más accesi bl e.  
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El  di odo l umi nescent e 32KHz  se enci ende de i nmedi at o s i  l e 
cont act o es cor r ect o y el  di odo l umi nescent e MOTOR par padea al  
r i t mo del  per í odo de l os i mpul sos del  mot or .   
Si  el  c i r cui t o est á i nt er r umpi do,  el  mensaj e >Open< apar ece en 
el  di spl ay.  En el  caso de un cor t oci r cui t o o de i nver si ón de 
pol ar i dad,  el  mensaj e >Shor t < apar ece.  Además un ‘ ’ Bi p’ ’  suena.  
 
Las aguj as del  r el oj  pueden ser  obser vadas gr aci as al  espej o 
baj o l a vent ani l l a.  Si  el  r el oj  f unci ona el  cont act o es 
cor r ect o.  
 
At enci ón:   Aunque l a cor r i ent e máxi ma de l a f uent e de 
al i ment aci ón est é l i mi t ada a unos  20mA,  el  r el oj  puede ser  
i gual ment e dañado si  se i nvi er t e l a pol ar i dad.  
 
La al i ment aci ón de l os péndul os y desper t ador es se hace de 
pr ef er enci a con l os cabl es de medi da.  
 

6. 2. 4 Resul t ados 
Les s i gui ent es r esul t ados son l ei dos en l os campos 
cor r espondi ent es al  f i nal  del  c i c l o de medi da:  
 

 
 
RATE Resul t ado de l a mar cha 
PERI OD I nt er val o del  per í odo de l os i mpul sos del  mot or  
CONSUMPTI ON Al  ar r ancar  l a medi da,  el  consumo del  CI  ser á 
v i sual i zado dur ant e l os  pr i mer os 5 segundos ( ConsI C)  y a 
cont i nuaci ón el  consumo medi o t ot al   ( ConsTO) .  
TI ME Ti empo r est ant e del  c i c l o de medi da 
 

6. 2. 5 Funci ones Reset  ( puest a a cer o)  y Acel er aci ón 
La mayor í a de l os r el oj es anál ogi cos a cuar zo t i enen una 
f unci ón de acel er aci ón y de r eset .  Par a l os r el oj es de r eci ent e 
pr oducci ón,  di chas f unci ones son act i vadas sobr e un punt o común 
(  -  par a l a acel er aci ón y + par a el  r eset ) .  Cont act ar  el  r el oj  
según l a descr i pci ón en el  capí t ul o 6. 2. 3.  Además cont act ar  el  
punt o común con l a punt a del  cabl e de medi da,  a f i n de poder  
cont r ol ar  sus f unci ones.  
 
Reset  
Si  el  consumo t ot al  cor r esponde apr oxi madament e al  consumo del  
CI ,  ( en est e modo l os i mpul sos del  mot or  est án i nt er r umpi dos)  
el  r eset  f unci ona cor r ect ament e.  Tambi én se puede compr obar  el  
r eset  t i r ando l a t i j a.  
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Acel er aci ón 
En est e modo el  movi mi ent o ser á acel er ado,  según el  t i po de CI ,  
con 8,  16 o 32 i mpul sos por  segundo.  El  consumo t ot al  ser á 
aument ado en consecuenci a.  En el  espej o se puede obser var  el  
avance r api do de l as aguj as.  
 

6. 2. 6 Tensi ón de ar r anque 
La t ensi ón mí ni ma de mar cha o de ar r anque es una i nf or maci ón 
sobr e l as r eser vas de f uer za del  r el oj  y de l a capaci dad de 
f unci onami ent o,  aunque l a pi l a est é casi  agot ada o f uer t ement e 
sol i c i t ada ( r el oj es LCD con avec l uz encendi da) .  
Par a medi r  l a t ensi ón de ar r anque,  debe al i ment ar  el  r el oj  
según el  capi t ul o 6. 2. 3.  El egi r  una t ensi ón de al i ment aci ón 
r educi da ( 110V,  1. 25V o 1. 35V)  con l a t ecl a SUPPLY VOLT.  y  
obser var  l as aguj as del  r el oj  en el  espej o.  
Gener al ment e es suf i c i ent e de compr obar  el  f unci onami ent o 
cor r ect o del  r el oj  con una t ensi ón r educi da.  Par a l os r el oj es 
con pi l a de óxi do de pl at a,  di cha t ensi ón mi ni ma de mar cha es a 
menudo de 1. 25V.  
 

7 CONTROL DE LAS PI LAS 

7. 1 DESCRI PCI ÓN GENERAL 
 
La t ensi ón de l a pi l a queda const ant e dur ant e casi  t oda l a 
dur aci ón de v i da y cae sol ament e cuando l a pi l a est á agot ada.  
El  cont r ol  baj o car ga muest r a úni cament e s i  l a pi l a es aún 
ut i l i zabl e o s i  est á compl et ament e agot ada.  Jamás se puede 
est i mar  l a capaci dad r est ant e de l a pi l a.  Dur ant e el  cont r ol ,  
l a i mper meabi l i dad de l a pi l a debe ser  i gual ment e exami nada.  Un 
escape es i ndi cado por  l a secr eci ón de l os cr i st al es sal i nos a 
l o l ar go de l a j unt a ent r e l a caj a y l a t apader a.  Las pi l as que 
no sean i mper meabl es deben ser  i gual ment e r eempl azadas aun que 
su t ensi ón sea aún buena.  

7. 2 PROCESO 
Sel ecci onar  el  modo Bat t .  con l a t ecl a TESTMODE 
 

 
 

                  
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7. 2. 1 Cont act ar  l a pi l a 
 
 
Col ocar  l a pi l a del  l ado + sobr e l a 
super f i c i e de cont act o BATTERY,  y  
con l a sonda t el escópi ca negr a o el  
cabl e de pr ueba negr o,  cont act ar  el  
l ado –.  La t ensi ón de l as pi l as 
medi das apar ece en el  campo RATE.  
 
 

Se pueden compr obar  l as pi l as di r ect ament e en el  r el oj  con l os 
cabl es de pr ueba.  
 
Dur ant e el  cont r ol  de l a pi l a,  se debe de hacer  at enci ón a l a 
pol ar i dad.  Par a l as pi l as nor mal es de l os r el oj es de pul ser a,  
l a caj a f or ma el  pol o +  y  l a t apader a el  pol o – .  Par a l as 
pi l as de l os péndul os y par a l as pi l as al  l i t i o l a caj a f or ma 
el  pol o –  y  el  cont act o sobr e l a t apader a de l a caj a el  pol o 
+.  
 

7. 2. 2 Car ga 
 
Una pi l a baj o car ga de una r esi st enci a muest r a s i  puede pr oveer  
l a cor r i ent e necesar i a s i n caí da de t ensi ón.  
 
La car ga de base es de apr oxi madament e 700nA si n apr et ar  
ni nguna t ecl a.  La pi l a no debe most r ar  ni nguna caí da de t ensi ón 
not abl e baj o est a car ga.  
 
 

 
 

         
 
 
 
Apr et ando l a t ecl a MEAS. TI ME se puede apl i car  una car ga de 
2KΩ.  Di cha car ga cor r esponde apr oxi madament e a l a t ensi ón 
dur ant e un i mpul so del  mot or .  
 
Apr et ando l a t ecl a SUPPLY VOLT.   se puede apl i car  una car ga de 
100Ω.  Di cha car ga cor r esponde apr oxi madament e a l a cor r i ent e 
de l a l uz de un r el oj  LCD.  La car ga de 100Ω es uni cament e út i l  
par a l as pi l as que sopor t en una cor r i ent e i mpor t ant e ( pi l as 
hi gh dr ai n y pi l as par a péndul os) .  No se debe apr et ar  l a t ecl a 
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dur ant e mucho t i empo,  por que l a pi l a se descar ga muy 
r api dament e!  
 
 

7. 2. 3 Resul t ados 
La t ensi ón de l a pi l a baj o l a car ga de base es l ei da ar r i ba a 
l a i zqui er da,  al  l ado se pueden ver  l as t ensi ones con sus 
car gas r espect i vas ( ar r i ba de l a t ecl a apr et ada) .  
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7.2.4 Tensiones normales de las pilas 
 

Pi l as de óxi do de pl at a,  car ga 2kΩ ( l ow dr ai n)  
Pi l a en buen est ado    1. 45 -  1. 55V 
Fi n de v i da      menos de 1. 40V 

 

Pi l as de óxi do de pl at a "hi gh dr ai n" ,  car ga 100Ω ( hi gh dr ai n)  
Pi l a en buen est ado    1. 25 -  1. 50V 
Fi n de v i da     menos de 1. 20V 

 

Pi l as al  mer cur i o,  car ga 2kΩ ( l ow dr ai n)  
Pi l a en buen est ado    1. 25 -  1. 35V 
Fi n de v i da     menos de1. 20V 

 

Pi l as par a péndul os,  car ga 100Ω ( hi gh dr ai n)  
Pi l a en buen est ado    1. 30 -  1. 50V 
Fi n de v i da     menos de 1. 20V 

 

Pi l as al  l i t i o,  car ga 2MΩ 
Pi l a en buen est ado    1. 90 -  2. 30V  ( 2. 85 -  

3. 10V)  
Fi n de v i da     menos de 1. 80V ( menos de 

2. 75V)  
 
 
 

8 MEDI DA DE LA RESI STENCI A 

8. 1 DESCRI PCI ÓN GENERAL 
 
La medi da de r esi st enci a es sobr e t odo ut i l i zada par a det ect ar  
r upt ur as o cor t oci r cui t os de l a bobi na del  mot or  de l os r el oj es 
anal ógi cos,  o def ect os de ai s l ami ent o ent r e l a bobi na y l a 
pl at i na.  La medi da de l a r esi st enci a es i gual ment e út i l  par a el  
cont r ol  de l a conduct i bi l i dad y del  ai s l ami ent o de di f er ent es 
cont act os como ci r cui t os e i nt er r upt or es.  
 
La medi da se ef ect ua con una t ensi ón const ant e de 0. 3V.  Con 
est a baj a t ensi ón de pr ueba se pueden cont r ol ar  l os component es 
que est án conect ados al  CI ,  s i n f al s i f i car  el  r esul t ado.  
 

La gama de medi da es de 1Ω a 10MΩ,  con conmut aci ón aut omát i ca 
de l a gama.  
 
Par a t odas l as pr uebas de r esi st enci a,  se debe qui t ar  l a pi l a 
del  r el oj .  
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8.2 CONTROL DE LA BOBINA 

8. 2. 1 Resi st enci a de l a bobi na 
 
Sel ecci onar  el  modo Resi st  con l a t ecl a TESTMODE.  Se pueden 
cont act ar  l os punt os de cont act o con l as sondas t el escópi cas 
móvi l es o con l os cabl es de pr ueba.  
 

 
 

         
 
Nor mal ment e l a r esi st enci a de l a bobi na de l os r el oj es 
anal ógi cos se s i t ua ent r e 1kΩ y  3kΩ.  El  di odo l umi nescent e 
MOTOR se enci ende s i  l a bobi na est á bi en.  Par a conocer  l os 
val or es pr eci sos,  consul t ar  con el  f abr i cant e del  r el oj .  
 
Una i nt er r upci ón de l a bobi na es i ndi cado por   >Open<.  
 

8. 2. 2 Cont r ol  del  ai sl ami ent o 
Par a compr obar  el  ai s l ami ent o de l a bobi na,  se debe cont act ar  
uno de l os dos pol os de l a bobi na y l a pl at i na del  r el oj .  
 

 
 
Par a un buen ai s l ami ent o de l a bobi na,  una gr an r esi st enci a 
ser á i ndi cada en el  campo CONSUMPTI ON del  di spl ay.  El  val or  
debe ser  consi der abl ement e más el evado que l a r esi st enci a de l a 
bobi na.  
 
Obser vaci ón:  par a al gunos movi mi ent os de ant i gua pr oducci ón,  

l a r esi st enci a ser á de pequeño val or  
( apr oxi madament e 10kΩ) ,  a pesar  que el  ai s l ami ent o 
sea bueno.  

 
La r esi st enci a ser á de muy poca val or  ( más pequeña que el  val or  
de una buena bobi na)  cuando el  ai s l ami ent o est á def ect uoso.  El  
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di spl ay i ndi ca >Shor t < cuando un cor t oci r cui t o a s i do det ect ado 
y un ‘ ’ Bi p’ ’  suena.  
 
 

9 I MPRESI ÓN DE LOS RESULTADOS 
 
La i mpr esor a ( ent r egada como accesor i o)  l e per mi t e de i mpr i mi r  
l os par ámet r os y l os r esul t ados de l as medi das sobr e un papel  
de una anchur a de 70 mm.  
 
Ej empl o:  

 
 

10 DETECCI ÓN DE LOS DEFECTOS DE LOS RELOJES A CUARZO 
 
El  capí t ul o s i gui ent e l es i nf or ma sobr e l a maner a de encont r ar  
l os def ect os de l os r el oj es a cuar zo de maner a segur a y r api da.  
 

10. 1 DETECCI ÓN SI STEMATI CA DE LOS DEFECTOS 
 
Par a l ocal i zar  r api dament e l os def ect os de un r el oj  a cuar zo 
par ado,  se debe pr oceder  como si gue:  
 
• Col ocar  el  r el oj  sobr e el  sensor  acúst i co y compr obar ,  s i  hay 

una señal  ( el  di odo l umi nescent e  32KHz  se enci ende) .  Si  no 
hay señal ,  cont r ol ar  l a pi l a.  

 

• Si  l a pi l a est á bi en y exi st e una señal  32KHz ,  cont r ol ar  l a 
r esi st enci a y el  ai s l ami ent o de l a bobi na del  mot or .  

 

• Si  l a bobi na est á bi en,  col ocar  el  r el oj  sobr e el  sensor  
i nduct i vo MOTOR  y  compr obar  s i  hay i mpul sos del  mot or  
( par padeo del  di odo l umi nescent e  MOTOR  a cada i mpul so) .  

 

 
 New  Tech  HANDY  

 
 REF _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ 
_ _ _ _ 
 
 Si gnal  sour ce :  Cur Mot  
 Measur i ng t i me :  Aut  sec 
 Suppl y vol t age :  1. 55 V 
 
 R a t  e :  
+0. 18s/ d 
 S t  e p  m o t  o r  :  01 
sec 
 C u r  r  e n t    I  C :  
174nA 
 C u r  r  e n t    TOTAL :  
1. 34uA 
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• Si  el  r el oj  a pasado t odas l as pr uebas pr ecedent es,  ent onces 
se t r at a de un def ect o mecáni co:  l as aguj as t ocan el  cr i s t al  
o l a esf er a,  r odaj e bl oqueado o muy suci o,  paj as de hi er r o en 
el  r ot or  magnét i co,  et c. . .  En di cho caso l e pr oponemos l a 
ut i l i zaci ón de nuest r o CYCLONI C.  A t r avés l a r ot aci ón r ápi da 
del  r odami ent o,  el  acei t e r esi nado y mugr i ent e se suel t a de 
su habi t aci ón.   
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10.2 PILA 
 
Ant e t odo se debe cont r ol ar  l a pi l a ( ver  capí t ul o 7 a l a pági na 
25) .  
Li mpi ar  l os cont act os suci os u oxi dados de l a pi l a y ender ezar  
l os muel l es t or c i dos de l os cont act os.  
 
 

10. 3 DEFECTOS DEL CI RCUI TO I NTEGRADO ( CI )  
 
Cont r ol  del  osci l ador  
En el  modo de pr ueba 32KHz ,  el  di odo l umi nescent e  32KHz   
i ndi ca s i  el  osci l ador  f unci ona y s i  l a señal  32 KHz est á 
pr esent e.  Si  ni nguna señal  es det ect ada,  el  cuar zo,  el  t r i mer  o 
el  c i r cui t o i nt egr ado ( CI )  est án def ect uosos.  
 
Cont r ol  de l os i mpul sos du mot or  
En el  modo de pr ueba Consum  el  di odo l umi nescent e  MOTOR  
par padea br evement e a cada i mpul so.  
Si  l a señal  no est á pr esent e cuando l a bobi na del  mot or  est á en 
r egl a:  
 

• el  CI  est á def ect uoso 
• o el  r eset  queda conect ado,  a pesar  que l a t i j a est é 

apr et ada,  ( mecani smo def ect uoso o t i j a demasi ado cor t a) .  
 

10. 4 DEFECTOS EN LA PARTE MECÁNI CA 
 
Si  el  r el oj  se at r asa f uer t ement e o se par a cuando el  módul o 
el ect r óni co y l a bobi na est án i r r epr ochabl es,  se debe buscar  l a 
causa en l a par t e mecáni ca del  r el oj .  Los def ect os posi bl es 
son:  
 

• Paj as de hi er r o que col an al  i mán del  r ot or  y l o bl oquean.  
Pequeñas paj as pueden escapar se cuando cer r amos l a caj a del  
r el oj  at or ni l l andol o o apr et ando el  f ondo.  

 

• El  r odaj e no f unci ona l i br ement e o est á bl oqueado.  Par t i cul as 
de suci edad en l a dent ur a pueden bl oquear  par ci al  o 
ent er ament e el  r odaj e.  

 

• Compr obar  que l as aguj as no t oquen ni  el  cr i s t al  ni  l a 
esf er a.  

 

• El  mecani smo " r eset  by st em"  est á def ect uoso.  Ti r ando l a t i j a 
l a r ueda de segundos est á bl oqueada mecáni cament e y el  r eset  
est á cont act ado.  Después haber  apr et ado l a t i j a,  el  mecani smo 
no debe t ocar  l a r ueda de segundos y el  cont act o r eset  debe 
sol t ar se.  Di chos def ect os se pr oducen cuando el  mecani smo 
est á déf ect uoso o cuando l a t i j a es demasi ado cor t a.  
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10.5 DISPLAY  LCD 
 
 
El  di pl ay de l os r el oj es LCD no es vi si bl e 
Cont r ol ar  l a pi l a.  
Col ocar  el  r el oj  sobr e el  sensor  acúst i co sel ecci onar  el  modo 
de pr ueba 32KHz  con l a t ecl a SI G.  SOURCE:  
 

• Si  el  di odo l umi nescent e  32KHz   no se enci ende,  el  cuar zo,  
el  t r i mer  o el  CI  est án def ect uosos.  

 

• Si  el  di odo l umi nescent e 32KHz   se enci ende,  el  CI  o el  
di spl ay est án def ect uosos.  

 
Fál t an al gunos segment os en el  di spl ay LCD 
Def ect os posi bl es:  
 

• Fal sos cont act os ent r e el  di spl ay y el  c i r cui t o i mpr i mi do.  
Li mpi ar  l as super f i c i es y l as bandas de cont act o.  

 

• CI  o di spl ay def ect uosos.  
 
 

11 MANTENI MI ENTO Y SERVI CI O POS VENTA 
 

11. 1 GARANTI A 
 
Le acor damos 1 año de gar ant í a par a t odos l os apar at os de l a 
empr esa  
Wi t schi  El ect r oni c SA.   Nos compr omet emos a r eempl azar  
gr at ui t ament e dur ant e t odo el  per í odo de gar ant í a,  l as pi ezas 
del  apar at o que podr í an r evel ar se def ect uosas por  cul pa de 
al gún def ect o de f abr i caci ón o de mat er i al .   Los r et or nos deben 
ser  ef ect uados en  el  embal aj e de or i gen.  Los gast os de 
t r anspor t e van a l a car ga del  compr ador .  
 
Ne est án cubi er t os en l a gar at í a:  
• Las def ect uosi dades debi das a una mani pul aci ón i nadecuada.  
• Las r epar aci ones de t er c i as per sonas aj enas al  ser v i c i o pos 

vent a de l a empr esa  
Wi t schi  El ect r oni c SA.  

• Las par t es usadas debi do a un f unci onami ent o nor mal .   
 

11. 2 MANTENI MI ENTO 
 

• Ni ngún mant eni mi ent o especi al  del  apar at o es necesar i o.  
• Ut i l i zar  uni cament e un paño suave par a l i mpi ar  el  apar at o.  

Nunca ut i l i zar  un det er gent e agr esi vo.  Pueden l i mpi ar  el  
di spl ay LCD con un paño l i ger ament e humedo.  

• Ut i l i zar  l a f unda de pr ot ecci ón  después del  t r abaj o par a 
pr ot eger  el  apar at o del  pol vo.  
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• Cuando no se va a ut i l i zar  el  apar at o dur ant e un l ar go 
per í odo ( vacaci ones por  ej empl o)  es pr ef er i bl e desconect ar  l a 
f uent e de al i ment aci ón de l a r ed.  

 

11. 3 CALI BRACI ÓN 
 
A f i n de gar ant i zar  l a pr eci s i ón de l as medi das,  l es 
aconsej amos cal i br ar  l os apar at os cada 1 a 2 años.  Ti enen 
der echo a una cal i br aci ón gr at i s  de su apar at o dur ant e el  
pr i mer  año,  después de l a f echa de compr a.  
Cont act or  por  f avor  nuest r o ser v i c i o pos vent a.  
 

12 CARACTERI STI CAS TECNI CAS 
 
MEDI DA DE LA MARCHA 
 
Ti pos de pr ueba 
• Medi da por  l a f r ecuenci a del  cuar zo 32kHz.  Capt aj e de l a 

señal  acúst i ca,  capaci t i va o por  l a cor r i ent e de 
al i ment aci ón.  

• Medi da por  l os i mpul sos del  mot or ,  magnét i co o por  l a 
cor r i ent e de al i ment aci ón.  

• Medi da de l a f r ecuenci a de t r abaj o del  di spl ay LCD.  Capt aj e 
de l a señal  capaci t i va.  

• Medi da de l os r el oj es mecáni cos.  Capt aj e de l a señal  
acúst i ca.  
 

Ti empo de medi da 
• Por  l a f r ecuenci a del  cuar zo:   1 segundo.  
• Por  l os i mpul sos del  mot or  o l a f r ecuenci a del  di spl ay LCD:  

busqueda aut omát i ca del   t i empo de medi da par a l os r el oj es 
nor mal es o a i nhi bi c i ón:  2  a 60 segundos 

• Sel ecci ón manual :  de 2,  10,  20,  30,  60,  120,  240 et  480 
segundos.  

• Rel oj es mecáni cos:  8 segundos.  
• I ndi caci ón acúst i ca al  f i nal  de una medi da s i  el  t i empo es 

super i or  a 10 segundos.  
 

Sensor es 
• Sensor es i ncor por ados de al t a sensi bi l i dad y sel ect i v i dad 

par a señal es acúst i cas,  capaci t i vas y magnét i cas.  
• Capt aj e de l a señal  por  l a f uent e de al i ment aci ón de l os 

módul os.  
• Lect ur a de l a i nt ensi dad por  LED.  
• Sensor es de señal es,  t ambi én val abl es par a r el oj es de 

pul ser a.  
 
Lect ur as de l os r esul t ados 
• Modo conmut abl e en seg. / dí a o en seg. / mes.  
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• Gama de medi da:  ± 33. 3 seg. / dí a,  r espect i vament e  ± 999 
seg. / mes 

• Resol uci ón 0. 01 seg. / dí a,  r espect i vament e 1 seg. / mes 
• Lect ur a del  per í odo del  i mpul so del  mot or .  
• Lect ur a del  t i empo r est ant e de l a medi da ( cuent a at r às) .  
 
Base de t i empo 
• Cuar zo de al t a f r ecuenci a,  t er moest abi l i zado y pr eenvej ezi do.  
• Est abi l i dad:   ± 0. 5ppm ( ent r e 10Co y  30Co)  
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ALI MENTACI ÓN DE LOS MÓDULOS 
 

• Tensi ón de al i ment aci ón:   1. 10,  1. 25,  1. 35,  1. 55,  2. 10,  3. 00 
V 

• Li mi t aci ón de cor r i ent e:   20 mA 
• Vi sual i zaci ón de l os cor t oci r cui t os o  i nt er r upci ones.  
• Sondas moví l es per mi t en cont act ar  di r ect ament e en el  l ugar  de 

t r abaj o del  apar at o.  
• Cabl es con punt as de cont act o.  
• Espej o i nt egr ado par a obser var  l as aguj as dur ant e l a pr ueba.  
 
 
MEDI DA DE CORRI ENTE 
 
Met odo de medi da 
• Medi da i nst ant ánea del  consumo del  CI .  
• Medi da de l a consumo medi o,  i nt egr ado en el  i nt er val o de 2 

i mpul sos mot or .  
 
Ti empo de medi da 
• Consumo CI :  1 segundo 
• Aut omát i co par a el  consumo t ot al  en un per í odo del  i mpul so 

del  mot or :  mí ni mo 1 segundo,  máxi mo 60 segundos.  
 
Lect ur a de l os r esul t ados 
• Lect ur a de 3 c i f r as:  conmut aci ón aut omát i ca de l a gama.  
• Gama de medi da:  20nA a 20mA 
• Resol uci ón:  1nA 
• Lect ur a del  consumo del  CI  después de 1 segundo.  
• Lect ur a del  consumo t ot al  después un per í odo mot or  ;  mí ni mo 5 

segundos.  
 
 
CONTROL DE LAS PI LAS 
 

• Gama de medi da:  0 -  5V 
• Car ge de base:  2MΩ 
• Car gas de 2kΩ ( pi l as l ow dr ai n)  y 100Ω ( pi l as hi gh dr ai n)  al  

t r avés de una t ecl a.  
• Lect ur a s i mul t ánea de l a t ensi ón par a t odas l as car gas 

act i vadas.  
 
 
MEDI DA DE LA RESI STENCI A 
 

• Gama de medi da:  1Ω à 10MΩ 
• Conmut aci ón aut omát i ca de l a gama.  
• Lect ur a:  3 c i f r as 
• Resol uci ón:  1Ω 
 
DI SPLAY 
 

• Gr ande di spl ay LCD:  2 l i neas de 24 car áct er es 
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CAJA 
 

• Caj a en mat er i a pl ast i ca 
• Col or :  r oj o bur deos 
• Di mensi ones:  260 x 145 x 160 mm 
• Peso:  1. 5 kg 
 
 
FUENTE DE ALI MENTACI ÓN 
 

• I ncor por ada en l a t oma de r ed.  
• Tensi ón a sel ecci ón 230 V~ ( de 210 – 240 V~)  o 120V ( de 110 – 

130 V~)  
 
 
ACCESORI OS ESTÁNDAR 
 

• Sondas móvi l es que per mi t en de cont act ar .  
• Cabl es de pr ueba con punt as de cont act o.  
• Por t amovi mi ent o t el escópi co.  
• Funda de pr ot ecci ón 
• Modo de empl eo 

 

13 ACCESORI OS 
 
I mpr esor a 
• CI TI ZEN DP-1014.0132A modo gr áf i co,  cabl e y papel  i ncl ui dos.  

230 V~ o 120  V~ 
• CI TI ZEN CBM 910 s i n modo gr áf i co,  cabl e y papel  i ncl ui dos.  

230 V~ ou 120 V~ 
• Pr i nt er  Swi t chbox par a conect ar  2 apar at os a una i mpr esor a.  
 
Fal sas pi l as 
• Juego de f al sas pi l as con cabl es y caj a de mader a.  
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